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(§) Kollektorloser Scheibenlfiufermotor 

Die Erfindung berioht sich auf Antricbsofnrictttungen fur 
flexible Magnetplatten In Gerfiten der Speichertechnfk. Ziel 
der Erfindung 1st efn Scheibenlfiufermotor mft extrem nled- 
n'ger Bauh^ihe. Die Aufgabe der Erfindung besteht daria die 
rSumfiche Anordnung der Funktionsgruppen Motorwenen- 
lagerung, Mtttel fOr den magnetischen Ruckschluft, Anker- 
wicklungen und Rotorschetbe so ru g©5ta!ten, daft deren 
axialo Ausdehnung wesentHch verringert wird. Die Aufgabe 
wird geld^t mdem die Rotomabe als Aufnahmesplndel fflr 
die flexible Magnetplatte auagebildet ist und auf einem 
Achaatumpf lagert, der In der Chawisgmndplane befestigt 
ist, welche Tetl dea magnetlschen RuckschluSwegea iat. 
Anwendungsgebiote aind Gerfite der Spoichertechnik mh 
direktem Antriab der Magnetplatte, bei denen eina niedrige 
Bauh6he angestrebtwird. 



«, • • • « *« 

* * . * * m • •« • 

•*«« •« « 



3528303 

1 7. 0 7 , 1 9 85 
ES 310-Ru/SI 



Kollektorloser Scheibeniaufermotor 



PatentansprUche 
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A n w e n d u n g s g e b 1 e t der Erflndung 

Die Erflndung bezleht slch auf A n t r 1 e b s e 1 n r 1 c h t u n g e n fUr 
flexible Magnetplatten (Dlsketten) Innerhalb von entspre- 
chenden Geraten der SpeVchertechnik. 

Charakterlstik der bekannten technlschen LOsungen 

E1n aus der DE-OS 29 13 6 02 bekannter kollektorloser Sche1- 
benlfiiufer motor zur Bewegung von Magnetplatten In entspre- 
chenden Geraten der SpeVchertechnik 1st 1n das Chassis des 
Ger^tes eingebaut. Hierzti 1st die C h a s s 1 s g r u n d p 1 a t to m1t 
einem Lager, In dem die Motorwelle iHuft. mit einem konzen- 
trlschen R u c k s c h 1 u 6 r 1 n g ; u n d mit Uber diesem angeordneten An- 
kerwlcklungen ausgestatt.et. An der Motorwelle 1st elne als 
RUcksch luBp latte dienende Rotorschelbe befestlgt. die elnen 
konzentnschen Ring aus fermanentmagneten abwechselnder Po- 
lantat trHgt, welcher den AnkerwIcklungen, elnen LuTtspalt 
blldend, gegenUberllegt; 

Dem Trend zum Bau von f 1 a c h e n G e r a t e n steht belm Einsatz der 
genannten Technik die ko:nstruktlY bedlngte, relativ groBe 
BauhOhe entgegen. 

Z i e 1 der Erf 1 ndung 

Das Ziel der Erflndung i;st die Schaffung eines derartlgen 
Schelbenl^lafermotors mit- extrem niedrlger BauhOhe. 

Darlegjng des Wesens der Erflndung 

Die Aufgabe der Erflndung besteht dar1n, die raumllche An- 
ordnung der F u n k 1 1 o n s g r u^p p e n Mo t o r w e 1 1 e n 1 a g e r u n g . Kittel fUr 
c^-a magnetlschen RUckscHluB. A n k e r w 1 c k 1 u n g ■ u n d Rotorschelbe 
so zu gestalten, daQ deren axlale Ausdehnung wesentllch ver- 
rlngert w1rd. 

Er f 1 ndungsgemaO wlrd diese Aufgabe an einem S c h e 1 b e n 1 a u f e r - 
motor der d a r g e s t e 1 1 t e n Art derart gelOst. da6 die Rotornabe 
als Auf nahmesplndel fur die flexible Magnetplatte ausgeblldet 
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Eine AusfUhrungsform dor Erit 
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nungddrgestellt. 

In elaer Grundplatte 1 eines GerStecnassIs 1st ein Achsstumpf 
2 durch eine Schraube 3 Tesit verankert. Mittels Xugellagern 
4, 5 1st auf dem Achsstumpf: 2 der Rotor gelagert, welcher aus 
einer Rotornabe 6, einem topffOrmlgen TrISger 7 und e1ne« aus 
Permanentmagneten wechseln d'er Polarltat geblldeten Permanent- 
magnetrlng 8 besteht. Dem P/ermanentmagnetrlng 8 gegenUber 
sind - nur durch einen Luftjspalt getrennt - mehrere ann«hernd 
trapezfOrmlge. elsenlose, glelchmaBIg 1m Umfang vfrtellte. 
flache Ankerwicklungen 9 angeordnet. Sowohl die Ankerwicklun- 
gen 9 als auch ein In mindastens einer der Ankerwicklungen 9 
Yorgesehenes, magnetfeldempflndllches Sensorelement 10 bef1n- 
den s1ch auf einer Isolierfolle 11, die des welteren auch die 
nicht dargestellten Signal-, und Erregerleltungen sowie die 
zum Betrleb erforderllche Antrlebs- und Regelelektronik 
tr ag t . 

Die berelts erwJJhnte Rotornabe 6 1st an ihrem der Grundplat- 
te 1 abgewandten Ende als A u f n a h m e s p 1 n d e 1 fUr eine flexible 
Magnetfolle 12 ausgeblldet, Indem sle mit einer Aufnahme- 
rlngfiache 13 und einer Bohrung 14 fUr den Eintritt eines 
Zentrlerkegels 15 ausgestattet 1st. 

In den Ankerwicklungen 9 wird Uber die A n s t e u e r e 1 e k t r o n 1 k 
e1n Drehfeld erzeugt, In dem der P e r m a n e n t m a g n e t r 1 n g 8 
IHuft. In der A n t r 1 e b s e 1 e k t r o n 1 k Ubernehmen e 1 e k t r o n 1 s c h e 
Schalter durch a u f e 1 n a n d e r f o 1 g e n d e Ansteuerung der Anker- 
wicklungen 9 die K ommu t 1 e r u n g . Die 8etat1gung der e 1 e k t r o n 1 - 
schen Schalter erfolgt 1n AbhSnglgkelt der Rotorstellung in 
Verblndung m1t den magnetfeldempf1ndl1chen Sensorelementen 
10 . 
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Die Orehzahlregelung .1st m1t e1nem optlschen Oder elektro- 
magnetlschen Tachometer Ubllch, der aus'der Bestlmmung der 
Drehzahl der Motorwelle an die Ansteuerelektronik die ent- 
sprechenden Signale zur Drehzahlregelung- abglbt. Die Grund- 
platte 1 des Chassis und der als Glocke gestaltete Trager 7 
bllden die ferr*omagnet1schen Telle zur K'onzentrlerung des- 

■ : ■ . 

magaetlschen Flusses, 



Die erf1ndungsgema8 erzlelte extrem n1edr1ge BauhOhe des 
Schelbeniaufermotors xird 1n Yerblndung m1t der Befestigung 
der Achse 2 auf der als magnetlscher RUckschluB dienenden 
Grundplatte 1 errelcht, indem der ebenfalls als RUckschluB 



dieneade Trager 7. die als Aufnahmesplndiel ausgeblldete Ro- 
tornabe 6 und die Mit-tel zu Ihrer Lager ung auf e1ner festen 
Achse 2 In einer annahernd radlalen Eben^e anordenbar slnd. 
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